HAUTEUR DES RAILS:

DEGAGEMENT MIN. 131" [3327] STD
123" [3124] MIN HORS STD AVEC EXTRA

a

STRUCTURE DE LEVAGE DE

1500 Lbs AMOVIBLE (OPTIONEL)

- REEL:

OUVERTURE BRUTE:________

2" [51]
SURCOURSE

830" [2130]
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VUE EN ELEVATION ém@

OUVERTURE 6" X 6" X MUR
[152 X 152 X MUR]

AU NIVEAU DU PLAFOND DE LA

SALLE DE CONTROLE, PAR D'AUTRES.

.Nﬂtﬁ, EOT\

36" [914]—

42" [1067]
DEGAGEMENT M

PUITS: 69" [1753]

2

DISJIONCTEURS (uN Au DESSUS DE L'AUTRE).
— COURANT (VOR FICHE TECHNIQUE)

— ECLAIRAGE ET ACCESSOIRE
(110V / 1PH / 60HZ)

PANNEAU DE CONTROLE
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DETAIL DU SUPPORT DE RAIL

FICHE TECHNIQUE

NOMBRE D'ASCENSEUR/S

TYPE / GENRE TRACTION GEARLESS 2:1 HDC
CAPACITE / POIDS CABINE || 750 LBS / 1 700 LBS
CONTREPOIDS (¢ 2 075 LBS

SURFACE NETTE 17.5 Pl

NOMBRE DE PERSONNE/S || 2

VOLTAGE 220/1/60

VITESSE 30 _PI/MIN.

MANOEUVRE PRESSION CONSTANTE
ISONIVELAGE AUTOMATIQUE

TYPE DE NIVELAGE LECTEUR MAGNETIQUE
COMMUTATEUR DE LINITES || OMRON

PLANCHER / OUVERTURE || __ / __

TYPE DE PORTE AUTOMATIQUE

RALS — ETRIER 8 LBS/Pl — 119 KG/M
RALLS — CWT UNISTRUT 1" X 1 5/8"
TYPE DE GUIDE ROULEAUX
STABILISATEUR FIXE

CONTROLEUR GT—TEKTRONIC_SRX 500

TYPE DE CONTROLEUR

MICROPROCESSEUR

PARACHUTE DE SORETE - ETRER

SAFGTO1

PARACHUTE DE SORETE —

N/A

GOUVERNEUR — ETRIER:

PFB TYPE R5R AVEC CONTACT

81/4"

47.2 PI/MIN. — 0.24 M/S

N/A

N/A

N/A

212"

212"

3 CABLES #3/8" CLASS 8 x 19

POINT DE RUPTURE

13570 LBS — 6 169 KG

FACTEUR DE SECURITE

14.8

DONNEES MOTEUR

MOTEUR GTMD2—14-30
GAPACITE 6 600 LBS
VITESSE_MOTEUR e%zu 20.4
DONNEES ELECT, 220 / 3 / 80
18 AMP.
|AMPERAGE_PLEINE o:>mo 12 AMP,
PUISSANCE EN HP 3/4 HP
POULIE DE TRACTION 11 1/4"
FREIN D'URGENCE SUR LE MOTEUR
PAS DU CABLE 0.625”
 TRANSFORMATEUR BTU/H N/A
SALLE DE CONTROLE BTU/H || BTU/H
PUIT_BTU/H BTU/H

PARENTHESE

SECTION 5.2.

NOTES:—TOUTES LES DIMENSIONS ENTRE

[J SONT EN MILLIMETRES

—CETTE INSTALLATION EST DESSINEE EN
CONFORMITE AVEC LE CODE DE SECURITE DES
ASCENSEURS: NORME CAN-CSA-B44-00

0]

POUR_APPROBATION 7
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DESCRIPTION: R

DRAWING NAME:

ELEVATOR LAYOUT
ENTREE AVANT

ASC..

DETALLS:

8" [203]H—~ PLATEFORME: 444" [1130] 16)" [419]
o i INTERIEUR: 42" [1067] - 9" [229]
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9" [229] 3" [g14] 24" (6101 109 g
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83 kg
UE EN PLA REACTIONS

GT SOFTRIDE 500-C
AVEC SAFETY SAFGTO1
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